
 Projekt:
• Automatische Roboter Zuführung durch Conveyor

Tracking + Pick & Place Handlingsystem
• Zuführung und Vereinzelung der Prüfteile mit 

anschließender Ausrichtung
• Identifikation mittels Shape und Punktecode auf den 

Teilen
• Ausschleusung von fehlerhaften Teilen
• Stückzahlerfassung

 Kompetenz:
• Temperaturprüfung
Mit Vision Systeme:  
• Form/Kontur
• Rundlauf Bohrung 
• Lochdurchmesser
• Graterkennung
• Wendelage
• Attributive Merkmale
• Fakten:

• 140 Stück/min
• 3-Schichtbetrieb

 Branche: übergreifend

HEITEC-Produktlösung: Prüfsystem Powertrain "Nocken" 

Mit Linien Laser:
• Parallelität
• Dicke


	


